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Principe de fonctionnement

On remarque :

- Si S = 

- Si S > ,

- Si on remplace le barreau par un aimant permanent, le mouvement sera

synchrone (S = )
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Moteur asynchrone triphasé

Rotor Bobinage

Stator

Inspiré du cours de M. Alain Charbonnel (Caen)
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Principe de fonctionnement

Le principe des moteurs à courants alternatifs repose sur l’utilisation d’un champ

magnétique tournant produit par des tensions alternatives
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Rotor en cage d’écureuil
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Bobinages du stator (triphasé)

Isolation des bobines

Connexion des bobines entre elles
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Branchement étoile ou triangle



Moteur asynchrone

8

Exemple de plaque signalétique
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Puissance et rendement

NS =
f

p
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Branchement au réseau EDF

La liaison du moteur au réseau nécessite un certain nombre de dispositifs de sécurité et de commande.
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Remarque : Pour modifier le sens de rotation d’un moteur asynchrone triphasé, il

suffit de permuter deux des trois phases.
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Variateur de vitesse

Une protection du moteur est intégrée au variateur

La consigne de vitesse est en générale fournie sous forme

d’une tension de 0 à 10 V par exemple.

Le courant électrique issu du réseau est dans un premier temps

converti en courant continu, et ensuite reconverti en courant

alternatif par un onduleur à une fréquence différente (on peut

aussi convertir du monophasé en triphasé si nécessaire).

http://fisik.free.fr/ressources/onduleur.swf

L’onduleur travaille en hacheur, qui va moduler le courant par

largeur d’impulsions, le courant résultant est proche d’une

sinusoïde.

Principe de fonctionnement d’un onduler

http://fisik.free.fr/ressources/onduleur.swf
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